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1. Celni ovladaci panel a zadni strana pristroje

Icn ’12 Power Factor Controller

BAR N

Obrazek 1: Popis ¢elniho ovladaciho panelu

1. Displej — pIné graficky OLED displej
2. Tlacitko pro vstup do konfiguraéniho menu a ulozeni nastavenych hodnot
3. Tlacitko pro pohyb kurzoru v menu smérem nahoru a zméné parametru k vy$Sim hodnotam
4. Tlagitko pro pohyb kurzoru v menu smérem dolll a zméné parametru k niz§im hodnotam
B@\R Typ:  ICR12RS
10 A Un 230 VAC / 50Hz
RS485 IP20/IP54 VER. 1.0
9 B
8 | I— 24
Alarm 2%
7 K2 f—~—f | 23
6 K11 o 22
|- K10 +—~—f || 2t
5 2. Tarf K9 +—~—10 20
ke +——~— | 19
KT L—~—] | 18
Vystupy
ax. 6A
4 Napéjeci vstup 17
3 230 VAC 17
Ko +——~—f | 16
2 -12VDC Ks +—~— | 15
2 +2vDC Ke —~— | 14
21 P+ K3 o] 13
28 Q+ K2 —~— | 12
2 Q- Kt L~ | 1
30 P-
31 COoM

Obréazek 2: Zadni strana pristroje a zapojeni svorek
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2. Popis pristroje

Regulatory jalového vykonu ICR06 a ICR12 jsou impulzni regulatory jalového vykonu a Ize je pouzit v kombinaci se
statickymi 4 kvandrantnimi elektroméry, které jsou vybavené potfebnymi impulznimi vystupy.

GCR regulatory méfi, zaznamenavaji a zobrazuji nasledujici udaje:

Parametr Displej Maximum Minimum
Okamzity cosg, pramérny cos¢ (kapacitni, induktivni) .
Cinny tfifazovy vykon U .
Jalovy tfifazovy vykon L4 b L4
Pocet operaci jednotlivych kompenzaénich stuprid L4
Teplota okoli i °

PFistroj je vyrabén v 6-ti a 12-ti kanalovém provedeni. Regulator ICR06 ma k dispozici 1 x 6 vystupu, regulator ICR12
ma 2 x 6 vystupu. Vystupy pro spinani stykacovych stupnu jsou reléové, maximalni zatéz pfi 250 V AC je 5 A.

3. Zapojeni regulatoru

Pristroj je z vyroby nastaven na standardni hodnoty uvedené v tabulce 3,4. Zapojeni je provedeno dle obr.3.

Elektromér BAR Typ  ICRIZRS
10 A Un 230 VAC / 50Hz
RS485 IP20/IP54 VER. 1.0
9 B
8 L 24
Alarm 24
7 ki2 i~ ™3
6 K11 $—~— 22
- K10 $—~—| 21
5 2. Tarif K9 §4—~— 20
K8 p——~r 19
K7 L——~—o 18
vstupy ©
o Optoélen 3
3 L k:
@ < < [0}
& Loz ozt S Vystupy
g = z z 2 = a6k
I} 4 = .
istu ) Napéjeci vstup 17
vystupy ; 230VAC 17
K6 t——— 16
25 -12VDC K5 p——~— 15
26 +12VDC Ké p——— 14
21 P+ K3 p—— 13
28 Qt K2 —~—f | 12
29 Q- KI b——o 11
30 P-
31 COM

ICR12 oznaceni vstupnich svorek:
27 kWh+ (Cinny odbér)

28 kVARh+ (jalovy odbér)

29 kVARh- (jalova dodavka)

30 kWh- (€inna dodavka)

31 COM - spole¢na svorka

Obrazek 3: Zapojeni méficich obvodu
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4. Uvedeni pristroje do provozu — rychly start

Pro rychlé nastaveni regulatoru ICR a uvedeni do provozu postupujte dle nasledujicich instrukci.

1.

Ao DN

® N o o

15.

16.

Zapojte regulator dle schématu uvedeném na obrazku 3.
Pfipojte napajeci napéti.
Stisknéte tlacitko SET po dobu nejméné 5 sekund pro vstup do Hlavniho menu.

Kurzor je v tomto okamziku na parametru Cilovy Cos®1. Stisknutim tlaitka SET se otevie editace daného
parametru. Nastaveni pozadované hodnoty cosg je mozna tlaCitky A (+) a » (-).

Potvrdte nastavenou hodnotu Cilovy Cos®1 stiskem tlacitka SET. Regulator se vrati zpét do Hlavniho menu.
Nyni pfesurite kurzor na parametr Vaha €in impulzu.

Po stisknuti tlacitka SET se na displeji objevi hodnota ¢inného ipmulzu (standardni tovarni nastaveni je “0”).
Tlacitky A, » nastavte hodnotu €inného impulzu dle Stitku elektroméru.

Tlagitkem SET potvrdte zadanou hodnotu. Na displeji se opét zobrazi Hlavni menu.

. Nyni pfesunte kurzor na parametr Vaha jal impulzu.
11.
12.
13.
14.

Po stisknuti tlacditka SET se na displeji objevi hodnota jalového ipmulzu (standardni tovarni nastaveni je “0”).
Tlagitky A, » nastavte hodnotu jalového impulzu dle Stitku elektroméru. (Obé vahy byvaji zpravidla shodné)
Tlac¢itkem SET potvrdte zadanou hodnotu. Na displeji se opét zobrazi Hlavni menu.

Dale, vstupte do rozSifeného menu a tlacitky A, » pfesunte kurzor na parametr Poéet imp. Pavg a potvrdte
stiskem tlacitka SET. Nyni zadejte pocet impulz(, ze kterych se bude pocitat primérny aktualni vykon. Jeho
velikost je ddna vahou impulzu / Easem mezi dvéma impulzy. Zadanou hodnotu potvrdte stiskem tlaCitka SET.

Nyni, pomoci tlaCitek A, » pfesurite kurzor na parametr Max. €éas Pavg a potvrdte stisknutim tlacitka SET. Zde
nastavite maximalni ¢as v [s] pro vypocet primérného aktualniho vykonu. Tovarni nastaveni je “0“, tedy vypnuto.
Pokud nastavite hodnotu >0, bude po tuto dobu regulator ¢ekat na pfichod impulzd. Pokud do vyprseni
nastavené doby nepfijme regulator pocet impulzii nastaveny v parametru Po€et imp. Pavg, pouzije se pro
vypocet vykonu ten pocet, ketry byl dosud naméfen. Nastaveni pozadované hodnoty potvrdte stiskem klavesy
SET.

Nyni, pomoci tlacitek A, » pfesurite kurzor na parametr Vykony stupnu a potvrdte stisknutim tlacitka SET. Zde
nastavte vykony jednotlivych kompenzacnich stupfiti. Nastaveni pozadované hodnoty potvrdte stiskem klavesy
SET. Po nastaveni posledniho kompenzacéniho stupné, stisknéte znovu klavesu SET pro navrat do RozSifeného
menu. Dalsi stisk tlaCitka SET provede navrat do Hlavniho menu. Dalsi stisk SET vrati regulator do regulac¢niho
rezimu.

Ostatni parametry mohou zlstat ve vychozim tovarnim nastaveni. V pfipadé nutnosti jejich zmény, prostuduijte
peclivé kapitolu 7.

Po tomto nastaveni pfepnéte na 2. obrazovku a ovéfte pfitomnost vSech potfebnych impulzd. Regulator ma k
dispozici 4 impulzni vstupy. Kazdému odpovida 1 fadek na 2. obrazovce. Pfitomost impulzl je signalizovana
blikajicim bodem na levé starné fadku a ¢asova vzdalenost poslednich dvou impulz{ je na pravé strané fadku. Pokus
jsou pfitomny vSechny potfebné impulzy a je-li nastaveni regulatoru vpofadku, zaéne regulator po vyprdeni asovych
limitd nastavenych v parametru “Vybijeci ¢as” kompenzovat.
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5. Popis funkce pristroje

PFistroj snima impulzy z impulznich vystupl elektroméru. Na zakladé jejich vahy a Casové vzdalenosti pocita
okamzité €inné a jalové vykony. Na zakladé takto vypocitanych hodnot zapina resp. vypina jednotlivé kompenzaéni
stupné. Rychlost a pfesnost reakce zavisi na vaze a €etnosti impulzt u jednotlivych energii. Obecné plati, ¢im vétsi
Cetnost impulzd a nizsi vaha, tim vétsi presnot a rychlost regulace. U malé Cetnosti impulz{, regulator vSechny
hodnoty vykonU prabézné zpfeshuje v zavislosti na ¢ase. Tato fukce vyrazné zlepSuje chovani regulatoru pfi malych
vykonech a tedy i malé ¢etnosti impulza.

U stuprfid se stejnymi vykony je vyuzivana metoda kruhového spinani. VZdy je zapinan ten stupen, ktery je vypnut
nejdéle. VSe se provadi tak, aby optimalniho stavu bylo dosazeno pfi béhem jednoho regulaéniho cyklu s minimalnim
pocétem prepinanych stupnu.

Kromé kompenzacnich kondenzatoru Ize k regulatoru pfipojit i dekompenzacni tlumivky, jejichZz vykon je registrovan
symbolem tlumivky. Pfi pouZiti dekompenzacnich tlumivek plati podminka, Ze musi byt pfipojeny vzdy za posledni
kondenzatorovy stuperi.

6. Instalace pristroje

Regulator ICR je konstruovan v kovové krabicce, ktera poskytuje vynikajici elektromagnetické stinéni. Design
regulatoru je uréen pro montdZz do panelu s montdznim otvorem 138 x 138 mm. Pfipojeni napajeni, méficich a
regula¢nich obvodu je ze zadni strany pfistroje.

PFi zapojeni kompenzacni baterie je potfeba respektovat jednoduché pravidlo, Zze kompenzacni stupné stejného
vykonu musi byt fazeny vedle sebe.

Napfiklad: 1. stupen = 6,25 kVAr, 2. stupen = 6,25 kVAr, 3. stuperi = 30 kVAr, 4. stupen = 25 kVAr, 5. stupen = 25
kVAr.

Nicméné fazeni stuprili dle vykonu neni nutné. Mezi jednotlivymi stupni mohou byt dokonce nezapojené vystupy.
Napfiklad stupné na vystupech 1 a 2 jsou pouzity, vystup 3 neni zapojen, 4 a 5 vystupy jsou opét pouzity pro
kompenzacni stupné.

7. Nastaveni pristroje

Pro optimalni pfizplsobeni regulatoru pozadavkim konkrétniho odbéru, je k dispozici fada nastavitelnych parametr(
pfistroje. Pro snadné uvedeni do provozu je regulator pfednastaven na vychozi hodnoty vhodné pro vétSinu aplikaci.
Struktura Hlavniho menu je uvedena v tabulce 3.

Parametr Popis Tovarni nastaveni  Rozsah nastaveni

Cilovy Cos®1 pozadovana hodnota coso pro 1. tarif ind 0,98 0,80 cap. ... 0,80 ind. v kroku 0,01
Vaha cin vaha ¢inného impulzu dle §titku elektromeéru 0000.00 Wh 0...9999.99 Wh

impulzu

Vaha jal impulzu = vaha jalového impulzu dle Stitku elektroméru 0000.00 Wh 0...9999.99 Wh

Rozsirene menu | podmenu pro rozsifenou konfiguraci pfistroje > >

Tabulka 3. Main menu — hlavni menu

Dale jsou uvedeny dalSi parametry, které mohou byt nastaveny pro dokonalé pfizplisobeni regulacniho procesu dané
aplikaci. Tyto parametry jsou dostupné v RozSifeném menu a jsou popsany v tabulce 4. Detailni popis vSech
parametru je v kapitole 7.

Pro zabranéni nezadoucimu preprogramovani regulatoru, Ize definovat Ctyfmistné heslo. U nové zakoupeného
regulatoru neni toto heslo aktivovano a zmény v menu jsou tedy povoleny bez omezeni. Po uvedeni pfistroje do
provozu a jeho nastaveni je vhodné toto heslo aktivovat.
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Parametr Popis Tovarni nastaveni Rozsah nastaveni

Cilovy Cos®2 pozadovana hodnota cos® pro 2. tarif ind 0,90 0,80 kap. ... 0,80 ind. v kroku po 0,01
COS®1/COSP2 zpusob aktivace cos¢ pro druhy tarif Ext. input Ext. input

Pocet imp. Pavg pocet impulzl pro vypo&et primérnych vykonu 3 1-20 v kroku po 1

Max. cas Pavg maximalni ¢as pro vypocet primérnych vykonu Os 0-900s v kroku po 10s (Os - vypnuto)
Vykony stupnu manualni nastaveni vykonu kompenzacnich stupiid = 0 g?/iykcvriggZEpo 1999’9 kvar ind. v kroku po
Zpozdeni pri Qc zpomaleni regulace pfi pfekompenzovani 60 0 ... 9999s v kroku po 1s

Vybijeci cas vybijeci €as tyristorovych / stykacovych stupri 60 5 ... 900s v kroku po 5s / rychlobéh po 50s
Min. cas sepnuti min. ¢as sepnuti tyristorovych / stykacovych stupnd | 15 5 ... 900s v kroku po 5s / rychlobéh po 50s
Pocet sepnuti pocet sepnuti tyristorovych / stykacovych stuprit 999999 do 999 999

Pevne stupne chovani jednotlivych kompenzaénich stupn Auto Auto / Off / On

Alarms menu alarmovych udalosti > >

Prumerny COS® regulace na primérny nebo okamzity cos@ On On/ Off

Cas prumeru COS® | doba pul-periody pro vypocet primérného cose 15 15, 30, 45, 60 minut

Maximalni teplota teplota pro odpojeni vSech kompenzacnich stupiid | 55 30-80°C

Teplota ventilatoru teplotni limit pro spusténi ventilatoru 35 30-80°C

Ukladani maxim ukladani maxim méfenych parametrd Off On / Off

Pos. dnu COS® pocet dnli pro ukladani ¥4 hodinovych cose 0 0-40dnu v kroku po 1d (0- ukladani vypnuto)
v kroku po Serial konfiguraéni menu sériového portu RS485 > >

Heslo PFistupové heslo pro zménu nastaveni 0 libovolné ¢étyfmistné Cislo 1 — 9999

Manual ON ruéni ovladani kompenzacénich stuprit Off On / Off

Reset obnoveni tovarniho nastaveni pfistroje - -

Tabulka 4. RozSifené menu

Pro ovéreni, respektive nastaveni parametrd v konfiguraénich menu postupujte dle nasledujicich instrukci:

1.

Stisknéte tlaCitko SET po dobu nejméné 5 sekund. Pfistroj pfepne do menu a na displeji se zobrazi

Hlavni menu. Tlagitky A, » pFesurite kurzor na poZadovany parametr a potvrdte tlaCitkem SET.

Zadana hodnota parametru se nastavuije tladitky A, ».

Tlagitko SET ulozi nastavenou hodnotu do paméti pfistroje a provede navrat zpét do pfedchoziho menu.

Pro odchod z podmenu do vy38Si urovné pouzijte tladitko SET v tomto pofadi. Prvni stisk vstup do editace
aktualné zvoleného parametru, druhy stisk pro opusténi a kone¢né posledni stisk tlacitka SET pro navrat do
pfedchoziho menu vySsi urovné.

Dulezité

Regulator se vrati zpét ze servisniho médu po 1 minuté bez €innosti na klavesnici nebo zpisobem dle bodu 4.

V' programovacim modu regulator nereguluje a nebude tedy reagovat na zmény uciniku ani na ostatni mérené veliciny.
Alarmovy vystup regulatoru bude vyrazen z cinnosti take.

Poznamka

Rychlobéh je aktivovan trvalym stiskem tlacitek A nebo W .
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8. Hlavni menu

Hlavni menu programovaciho médu je aktivovano z béZzného provozu stiskem tlaitka SET po dobu nejméné 5
sekund. Pro pohyb v menu slouZi kurzorova tlacitka, kde tlaitko » je pro pohyb dolu a tladitko A pro pohyb
nahoru. Ke vstupu do editace jednotlivych parametru nebo RozSifeného menu slouZi tlagitko SET.

8.1.1. Cilovy Cos®1 — pozadovana hodnotacos ¢

Prvnim parametrem v menu je Target Cos®1 pro nastaveni pozadované hodnoty cos®. Vychozi tovarné nastavena
hodnota je 0,98. TlacCitky A, » Ize nastavit pozadovany cos¢ v rozsahu od 0,8 induktivnich do 0,8 kapacitnich.
Induktivni nebo kapacitni charakter je symbolizovan ikonou kondenzatoru nebo tlumivky zobrazenou na displeji
pfistroje. Stisk tlacitka SET uklada nastavenou hodnotu do paméti pfistroje a provede navrat zpét do
Hlavniho menu.

8.1.2. Vaha ¢in impulzu — hodnota ¢inného impulzu ve Wh

Vaha ¢inného impulzu je jednim ze zakladnich parametru, které museji byt nastaveny. Po vstupu do nastaveni
parametru Vaha cin impulzu je mozné nastavit pomoci tlaCitek A, » hodnotu impulzu dle Stitku elektroméru.
Tlacitkem Ase nastavuje hodnota cifry na misté, kde sviti kurzor, tlaCitkem »se posouva kurzor na nasleduji cifru.
Po nastaveni vSech cifer se nové nastavend hodnota ulozi do paméti pfistroje stisknutim tlacitka SET.

8.1.3. Vaha jal impulzu — hodnota jalového impulzu ve Wh

Vaha jalového impulzu je dalSim zakladnim parametrem, ktery musi byt nastaven. Po vstupu do nastaveni parametru
Vaha jal impulzu je mozZné nastavit pomoci tlacitek A, » hodnotu impulzu dle Stitku elektroméru. Tlacitkem Ase
nastavuje hodnota cifry na misté, kde sviti kurzor, tlaCitkem »se posouva kurzor na nasleduji cifru. Po nastaveni
vSech cifer se nové nastavena hodnota uloZi do paméti pfistroje stisknutim tlacitka SET.

8.2. RozSirené menu

8.2.1. RozSifené menu

Vybérem parametru RozSifené menu v seznamu Hlavniho menu a stiskem tlacitka SET se na displeji zobrazi
seznam parametrld dostupnych v tomto menu. Pro pohyb kurzoru editaci jednotlivych parametrd plati stejna pravidla
jako v pfipadé Hlavniho menu.

Navrat z Rosifeného menu zpét do Hlavniho menu je mozZny po stisku tlacitka SET, kde prvni stisknuti edituje
aktualné vybrany parametr, druhé stisknuti uklada nastavenou hodnotu parametru spole¢né s navratem zpét do
menu a konecné treti stisknuti tlaitka SET provede navrat do Hlavniho menu. Tento postup je pouZit pro
v8echna menu a podmenu.

8.22. "Cilovy Cos®2 " — pozadovany cos ¢ pro druhy tarif

Prvnim parametrem Rosifeného menu je Cilovy Cos®2 pro nastaveni pozadovaného cos@ pfi aktivnim druhém
tarifu. Tlacitky A, » je mozné nastavit pozadovany cos¢ v rozsahu od 0,8 induktivnich do 0,8 kapacitnich. Induktivni
nebo kapacitni charakter je symbolizovan ikonou kondenzatoru nebo tlumivky zobrazenou na displeji pfistroje. Stisk
tlacitka SET uklada nastavenou hodnotu do paméti pfistroje a provede navrat zpét do Rozsirenéhomenu.

8.2.3. "COS®P1/COSP2" - zpusob aktivace druhého tarifu
Tento parametr definuje udalost pro zménu tarifu cos@. Zména tarifu mize byt asociovana externim vstupem (volba
Ext. input).
Tlagitky A, » se provadi volba aktivace, ktera je uloZzena po stisku tlaitka SET.

8.2.4. "Pocetimp. Pavg " — pocet impulz( pro vypocet primérnych vykont

Tento parametr slouzi k primérovani vypocitanych vykonu ze dvou po sobé jdoucich impulzd. Tento parametr je
dulezity zejména pro odbéry s velkou €etnosti impulz(. Eliminuje “vykonové razy“, ke kterym mize v takovych
pfipadech dochazet. Hodnota poctu impulzll se nastavuje tlacitky A, » v rozsahu 1 — 20. Standardni tovarni
nastaveni je 3.

8.25. "Max. cas Pavg " — maximalni ¢as pro vypocet priimérnych vykont

Tento parametr je dulezity zejména pro odbéry s velice proménlivou ¢etnosti impulz{. PFfi vyraznném prodlouzeni
doby mezi dvéma impulzy, regulator ne¢eka na dosazeni zadaného poctu impulzd v parametru Pocet imp. Pavg, ale
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pouzije pro vypocet doby mezi impulzy ziskané v prabéhu trvani tohoto parametru. Hodnota ¢asu se nastavuje
tlacitky A, » v rozsahu 0 — 900s. Pokud je hodnota nastavena na “0“ je Casové omezeni vypnuto. Regulator bude
tedy v kazdém pfipadé cekat na pfichod zadaného poctu impulzi v pfedchozim parametru, bez ohledu na dobu
trvani. Standardni tovarni nastaveni je 0.

8.26. "Vykony stupnl" - nastaveni vykonu jednotlivych kompenzaénich stupnit

Vykon kazdého kompenzaéniho stupné regulatoru ICR mize byt nezavisle nastaven v rozsahu od 999,9 kVAr
induktivnich do 999,9 kVAr kapacitnich. Induktivni nebo kapacitni charakter je symbolizovan ikonou kondenzatoru
nebo tlumivky zobrazenou na displeji pfistroje.

Po vstupu do podmenu Vykony stupni, je k dispozici seznam jednotlivych kompenzacnich stupnid
reprezentovanych symboly ST1 — ST12 (pro ICR06 do ST6). Pro vstup do editace stupné slouzi tlacitko SET.
Tlacitka A, » méni nastavenou hodnotu ¢asu a potvrzeni nové zadané hodnoty je naslednym stiskem tlacitka SET.

8.2.7. "Zpozdénipii Qc" —zpomaleni regulace pfi prekompenzovani

Tento parametr definuje zpomaleni regulace béhem pfekompenzovani. Standardni nastavena hodnota je 60 sekund
a je vhodna pro vét3inu aplikaci. Zpomaleni regulace je pocitano dynamicky kazdou sekundu pfekompenzovani z
rozdilu €asu do reakce a kvadratu odchylky okamzZitého cos¢ od pozadovaného cos@. Tedy ¢&im vétsi je
prekompenzovani, tim rychlejsi je reakce regulatoru. Pro zrychleni / zpomaleni regulace pfi pfekompenzovani
zkratte / prodluzte vychozi Cas.

TlaCitky A, » se méni nastavena hodnota a nasledny stisk tlaCitka SET uklada nové nastavenou hodnotu do paméti
pristroje.

! Dilezité

Tento parametr by nemél byt ménen jinou nez autorizovanou osobou se dostatecnou praxi. Tento parametr nemad vliv na
rychlé polovodicové stupné, které reaguji okamzité bez prodlevy.

8.2.8. "Vybijeci cas" - vybijeci cas kompenzacniho stupné

Pro zajisténi vybiti kompenzaénich stupniu je k dispozici parametr Vybijeci ¢as. Pro kazdy kompenzacni stupen je
mozné nastavit vhodny minimalni ¢as pro vybiti kondenzatoru. Vybijeci ¢as je nastavitelny v rozsahu 5 — 900 sekund.
Standardni hodnota nastavena z vyroby je 60 sekund.

Po vstupu do podmenu Vybijeci €as, je k dispozici seznam jednotlivych kompenzacénich stupnll reprezentovanych
symboly ST1 — ST12 (pro ICR06 do ST6). Pro vstup do editace stupné slouzi tlacitko SET. TlaCitka A, » méni
nastavenou hodnotu ¢asu a potvrzeni nové zadané hodnoty je naslednym stiskem tlacitka SET.

8.2.9. "Min. ¢as sepnuti " —minimalni ¢as sepnuti kompenzacnich stupnt

Minimalni ¢as sepnuti kompenzacniho stupné definuje ¢as po, ktery bude stupen sepnut bez moznosti vypnuti. Je
reprezentovan parametrem Min. ¢as sepnuti a je nastavitelny v rozsahu 5 — 900 sekund. Standardni hodnota
nastavena z vyroby je 15 sekund.

Po vstupu do podmenu Min. éas sepnuti, je k dispozici seznam jednotlivych kompenzacnich stupnu
reprezentovanych symboly ST1 — ST12 (pro ICR06 do ST6). Pro vstup do editace stupné slouZi tladitko SET.
TlaCitka A, » méni nastavenou hodnotu €asu a potvrzeni nové zadané hodnoty je naslednym stiskem tlacitka SET.

8.2.10. "Pocet sepnuti” - pocet operaci kompenzacnich stupnu

Tento parametr definuje pocet sepnuti jednotlivych kompenzacnich stupill pfi jehoz pfekroCeni dojde k vyvolani
alarmu na displeji pfistroje. Kazdy stupefi mize byt nastaven v rozsahu od 0 — 999999 operaci v kroku po 1000.
Standardni hodnota nastavena z vyroby je 999999 operaci.

Po vstupu do podmenu Stage operation No, je k dispozici seznam jednotlivych kompenzacénich stupnu
reprezentovanych symboly ST1 — ST12 (pro ICR06 do ST6). Pro vstup do editace stupné slouzi tladitko SET.
TlaCitka A, » méni nastavenou hodnotu ¢asu a potvrzeni nové zadané hodnoty je naslednym stiskem tlacitka SET.

8.211. "Pevné stupné” - chovani jednotlivych kompenzacnich stupnt

Tento parametr definuje chovani jednotlivych kompenzacnich stupfid. Kazdy stupeft midze byt nastaven jako pevny a
nebyt zahrnut do regulaéniho procesu. Regulator pak reguluje se zbyvajicimi stupni. Stupefi mize byt nastaven v
téchto stavech:

Auto — stupeni je normalné regulovan
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Off — stuperi trvale vypnut (indikator stupné blika a je méné jasny)
On — stupen trval zapnut (indikator stupné blika a je jasny)

Po vstupu do podmenu Pevné stupné, je k dispozici seznam jednotlivych kompenzacnich stupnu reprezentovanych
symboly ST1 — ST12 (pro ICR06 do ST6). Pro vstup do editace stupné slouzi tlaCitko SET. TlaCitka A, » méni
nastavenou hodnotu ¢asu a potvrzeni nové zadané hodnoty je naslednym stiskem tlacitka SET.

8.2.12. "Alarms " — aktivace alarmovych udalosti

Béhem normalniho provozniho stavu je alarmové vystupni reléovy kontakt rozepnut. V pfipadé alarmové udalosti
tento kontakt sepne na dobu 1 minuty. Regulator ma k dispozici nékolik udalosti pro vyvolani alarmu.

Jednotlivé udalosti, které vyvolaji alarm je mozné definovat v parametru Alarms. Na displeji se zobrazi seznam
alarmovych udalosti. Standardni tovarni nastaveni je, Ze vSechny alarmy jsou deaktivovany, Off. TlaCitky A, » je
mozné jednotlivé alarmy aktivovat, On a po stisknuti tlaitka SET uloZit nastaveni do paméti pfistroje.

Parametr (zkratka) | Popis Tovarni nastaveni = Rozsah nastaveni
Uginik COAL | trvale nelze dosahnout pozadovany uéinik po dobu 1 hodiny Off On// Off
Teplota OTAL | okolni teplota regulatoru > Max. replota Off On/ Off
Sepnuti stupné RSAL | pocet operaci stupné prekrocil nastavenou hodnotu Off On/ Off

Tabulka 6: Tabulka alarmovych udalosti

Alarmova udalost Teplota ma specialni charakter. Pokud je tento alarm aktivovan, alarmovy vystup je pouZit pro
ovladani ventilatoru nuceného chlazeni a neni svazan s ostatnimi alarmovymi udalostmi. Ostatni alarmové udalosti
jsou pouze signalizovany na displeji pfistroje. Alarmovy vystup sepne v okamziku kdy teplota méfena regulatorem
prekroci hodnotu nastavenou v parametru Teplota ventilatoru.

Pokud se vyskytne vice alarmovych udalosti ve stejném okamziku, posledni z nich je zobrazena na displeji pfistroje
spolu s hodnotou daného veli€iny, ktera zapficinila alarm. Po potvrzeni tlagitkem SET je posledni alarmova udalost
vymazana a na displeji se zobrazi pfedchozi udalost. Stejnym postupem se zobrazi a zrusi vSechny alarmové
udalosti.

8.213. "Primérny COS ®" —regulace na primérnou nebo okamzitou hodnotu cos@p

Tento parametr urCuje zda regulator bude pfi regulaci stykacovymi stupni regulovat na primérnou nebo okamzitou
hodnotu cosg. Je-li nastavena hodnota parametru Average COS® na hodnotu On je regulace ovlivnéna primérnym
ucinikem. Je-li nastavena na Off, regulace probiha pouze podle okamzitého Uc€iniku. Standardni tovarni nastaveni je
regulaci na primérnou hodnotu cos¢. Je doporu¢eno zachovat tovarni nastaveni (regulace na primérnou hodnotu
cos®) pokud si nejste jisti zménou.

8.2.14. "Cas priméru COS ®" —délka periody pro vypoéet priimérného cos¢

Tento parametr definuje délku pul-periody pro vypocet primérného cos@. Standardné je tento parametr nastaven na
hodnotu 15 minut a je mozné jej zménit v pfednastavenych Casech 15, 30 45 a 60 minut. Vychozi, standardné
nastavena hodnota je vyhovujici vétdiné aplikaci.

8.215. "Maximdlni teplota ™ — teplota pro odpojeni kompenzaénich stupnti

Tento parametr definuje teplotu okoli regulatoru pfi které dojde k odpojeni v§ech kompenzacnich stupnu a signalizaci
alarmu prekroCeni teploty. Tento parametr je pfimo svazan s alarmovou udalosti Teplota. Standardni tovarni
nastaveni pro odpojeni kompenzaénich stuprniu je 55°C a muze byt nastaveno v rozsahu od 30°C do 80°C.

8.2.16. '"Teplota ventilatoru” - teplota pro spusténi ventilatoru chlazeni rozvadéce

Tento parametr definuje okolni teplotu regulatoru pro spusténi ventilatoru nuceného chlazeni kompenzaéniho
rozvadéce. Tento parametr je pfimo svazan s alarmovou udalosti Teplota. Standardni tovarni nastaveni teploty pro
spusténi ventilatoru je 35°C a mize byt nastavena v rozsahu od 30°C do 80°C.
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8.217. "Ukladani maxim" — ukladani maximalnich a minimalnich hodnot mérenych parametrt

Monitoring méfenych hodnot je provadén v realném Case, ale ukladani maxim do paméti pfistroje je jednou za
hodinu. Pfe uloZzenim do trvalé paméti, jsou hodnoty drzeny ve standardni paméti. V pfipadé vypadku napéti pfed
uloZenim do trvalé paméti jsou tato data ztracena.

8.2.18. "Serial " — nastaveni sériového komunikaéniho rozhrani RS485

Tento parametr nabizi podmenu pro nastaveni sériového portu RS485 (MODBUS komunikaéni protokol).

Parametr Popis Tovarni nastaveni Rozsah nastaveni

ID NUMBER identifikacni Cislo pfistroje v siti RS485 1 od 1 do 255

BAUD RATE rychlost pfenosu dat 0 0 /2400 / 4800 / 9600 Bd
PARITY kontrola komunikace paritou Off On _O/On_E / Off

Tabulka 7: Menu nastaveni sériového portu

ID NUMBER definuje jedine¢né Cislo pfistroje v siti RS485 a mlze byt nastavenou v rozsahu od 1 — 255. BAUD
RATE definuje rychlost pfenosu dat a je standardné nastavena na 0. Pro spusténi komunikace mezi regulatorem
GCR a PC nastavte rychlost pfenosu dat souhlasné s rychlosti zadanou v pfevodniku. PARITY definuje kontrolu
komunikace a standardné je nastavena v rezimu Off. V pfipadé potfeby je mozné nastavit kontrolu na sudou paritu
(On_E) nebo lichou paritu (On_O).

8.2.19. "Heslo" —zadani pristupového hesla pro nastaveni pristroje

Pomoci hesla Ize zabranit pfenastaveni parametrd regulatoru nepovolanym osobam. Pfi neznalosti spravného hesla
je mozné prochazet parametry v servisnim mddu, ale neni mozné je zménit. Heslo se zadava ve C&tyfmistném
numerickém formatu.

Po vstupu do parametru Heslo se na displeji zobrazi text “Enter code” a symboly “ * * * * *. Pod prvni hvézdi¢kou
Zleva blika pomlCka. TlaCitkem A Ize nastavit prvni Cislo hesla v rozsahu 0 — 9 a stiskem tlaCitka » potvrdit s
naslednym pfesunem na druhé misto hesla. Stiskem tlacitka SET je heslo ulozeno do paméti pfistroje. Od tohoto
okamziku bude pfi vstupu do servisniho menu vyzadovano heslo. Nebude-li zadano & nebude souhlasit, servisni
menu bude pfistupné pouze pro prohlizeni nastavenych hodnot.

8.2.20. "Manual ON " — manualni rezim

Parametr Manual ON dovoluje spustit regulator v moédu, kdy jsou jednotlivé kompenzacni stupné kontrolovany ruéné.
Po spusténi tohoto mdédu se na displeji zobrazi nasledujici obrazovka.

Tlacitka A, » slouzi pro vybér stupril, které jsou oznaceny zkratkami ST1 az ST12. Tlac¢itko SET zapina nebo
vypina dany stupen. Zapnuti nebo vypnuti stupné je provadéno s respektovanim minimalnich ¢asu sepnuti a
minimalnich ¢asl vypnuti stupné. Informace o zbyvajicim €ase je zobrazena na displeji.

Navrat z manualniho modu zpét do normalniho regulaéniho médu je shodny s jeho aktivaci. Stisknutim tladitka SET
po dobu nejméné 5 sekund se aktivuje servisniho médu. V podmenu RozsSifeného menu se potvrdi tlacitkem SET
parametr Manual OFF. Regulator pfejde do normainiho regulaéniho médu.

1, Dilezité
Pevné stupné jsou vyjmuty z manudlniho rezimu a nemohou byt rucné ovladany.

8.2.21. "Reset " — navrat parametril regulatoru do tovarniho nastaveni

Tato funkce slouzi pro obnoveni standardniho nastaveni regulatoru. Je to posledni polozka Advanced menu a je
reprezentovana parametrem Reset. Stiskem tladitka SET se zobrazi dialog pro potvrzeni resetu pfistroje zpét do
tovarni nastaveni. Po potvrzeni je regulator uveden zpét do vychoziho tovarniho nastaveni.

1) Dilezité

Po resetu pristroje je potreba opét nastavit vsechny potrebné parametry.

9. Meérené a zobrazované hodnoty

Regulator ICR zobrazuje nékteré vypocitané veli¢iny a méfené veli€iny. Pro prehledné zobrazeni jsou tyto logicky
rozdéleny do 3 hlavnich obrazovek pfistupnych z normalniho provozniho moédu. Pro pohyb mezi jednotlivymi
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obrazovkami slouzi tladitko ». Obrazovky mohou byt prochazeny a zobrazovany pouze v jednom sméru tak, jak je
popsano dale.

9.1. Prvni obrazovka — napéti a proud

Prvni obrazovka poskytuje informace o okamzité hodnoté cosg, primérném cos@, ¢inném vykonu a jeho sméru,
jalovém vykonu a jeho sméru a stavu jednotlivych kompenzaénich stupriu.

Stisknutim tlagitka » se zobrazi druha obrazovka.

9.2. Druha obrazovka — impulzy

Druha obrazovka poskytuje informace o pfitomnosti impulzi jednotlivych méfenych vykonl a o vzdalenosti
poslednich dvou doSlych impulzl. Pfitomnost impulzu je indikovana blikajicim bodem pfed oznacenim vykonu.

Stisknutim tlacitka » se zobrazi treti obrazovka.

9.3. Treti obrazovka — ostatni mérené hodnoty

Treti obrazovka, nazvana Méfené hodnoty, poskytuje seznam aktualnich hodnot vSech méfenych parametra.

Polozka “Prum. den. ucinik® umoznuje prohlizeni primérnych dennich u¢innikd za poslednich N dni. Hodnota N je
nastavena v parametru “Poc. dnu COSO®*.

Pro pohyb v menu slouzi tlacitko A. Pro vstup do podmenu jednotlivych parametri pak tlacitko SET. DalSi stisknuti
tlaCitka SET provede navrat zpét na obrazovku Mérené hodnoty.

Stisknutim tladitka » zobrazi zpét prvni obrazovku.
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Parametr

Hodnota

Napéajeci napéti = méfici napéti:

230 V AC 50 Hz (+10%,-15%)

Kmitocet: 50/60 Hz
Maximalni frekvence vstupnich impulz( 10Hz
Minimalni délka impulzu 50ms

Vlastni spotfeba: 10 VA

Pocet regulovanych vystupt ICR06 / ICR12: 6/12
Zatizitelnost reléovych kontaktt alarmového vystupu: 250 VAC/5A
Zatizitelnost reléovych kontaktl stykacovych stuprit: 250 VAC/5A

Rozsah nastaveni pozadovaného uc&iniku:

0,8 ind. - 0,8 kap.

Prodleva pro znovu zapnuti t stykacového stupné: 5-900s
Prodleva pro vypnuti stykacového stupné: 5-900s
Nastaveni hodnot kompenzacnich stuprid: manuainé

Komunikaéni rozhrani:

RS485 (volitelné)

Komunikaéni protokol / rychlost:

MODBUS RTU /9600 Bd

Teplotni rozsah:

-25°C to +70°C

Celni panel:

144 mm x 144 mm

Montazni otvor:

138 mm x 138 mm

Instalaéni hloubka:

55 mm

Hmotnost:

1kg

Stuper kryti:

IP20 svorkovnice / IP54 &elni panel
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